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Mise en situation :

Le bras manipulateur Schrader est utilisé pour déplacer des pièces d’un poste à l’autre dans une unité de -conditionnement

-fabrication.

-montage.
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Mobilités et fonctionnement :



On limitera l’étude à la pince de préhension de ce manipulateur.
Principe de fonctionnement :


Cette pince peut être assimilée à un vérin simple effet avec rappel par ressort.


L’alimentation en air du vérin entraîne le déplacement du piston 2. 


Sur ce piston sont articulées deux biellettes 4, elles mêmes articulées aux doigts de préhension 7, ceux-ci sont en liaison pivot par rapport au corps 1.

 TRANSLATION DU PISTON      ROTATION DES DOIGTS DE LA PINCE

ANALYSE FONCTIONNELLE DE LA PINCE :

ANALYSE FONCTIONNELLE DESCENDANTE :
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